
日立建机液压挖掘机
机型：ZX250/260LC-6A 
发动机额定功率(总/净)：140kW(190PS)/132kW(180PS)
工作质量：24,500~25,700kg
铲斗容量(ISO满斗)：1.2~1.4m³

ZAXIS-6A系列

EQUIPMENT 设备

预购咨询

ConSite

LED作业灯(动臂左右侧、工具箱侧)

司机室顶灯(选配)

灯

螺栓安装式的行走驱动轮
带销轴密封的加强轨链
强化型下侧法兰
强化型张紧轮支架
行走马达护盖
行走停车制动器
9.0 mm强化型下车封板(选购)
轨链导向机构(每侧3个)

托链轮和支重轮
履带液压张紧机构(每侧1个)

4 个运输用固定孔
强化型脚踏
600 mm三筋履带板
800 mm三筋履带板(选购)

下部行走体

集中润滑系统
所有铲斗销上均配有防尘密封
法兰销
新型HN衬套
强化树脂止推片
B连杆
焊接式A连杆
WC(碳化钨)溶射
2.96 m H型斗杆
6.00 m H型动臂
1.2 m3～ 1.4 m3 H型铲斗

前端工作装置

可锁式燃油加注盖
可锁式机罩
机载信息控制器
防滑板和扶手
标准工具箱
蓄电池切断开关
行走架上的行走方向标识
e-Service Owner's site

其他

空气滤清器双滤芯
自动怠速系统
一体式发动机机油滤清器
带油水分离器的一体式燃油预滤清器
一体式燃油主滤清器
电动燃油泵
带真空阀的干式空气滤清器
(配备空气滤清器堵塞指示器)
ECO/PWR/HP动力模式控制
发动机预热装置
风扇护罩
空气预滤清器(选购)
防虫网
膨胀水箱
50 A交流发电机
后处理滤清器
燃油冷却器
散热器

发动机

自动动力提升
带主溢流阀的控制阀
高性能全流量滤清器

报警蜂鸣器：
过热、发动机机油压力

报警：
过热、发动机报警、发动机机油压力、交流发电机、
最低燃油油位、空气滤清器堵塞等

显示项目：
水温表、油位计、时钟小时表、作业模式、自动怠
速、动力模式、后方监视、收音机、空调等

其它：
32 种可选语言

监控系统

先导滤清器
动力加力
吸油滤清器
控制阀的备用油口(一个)
工作模式选择器
软管防爆阀(选购)
先导阀(采用轻量手柄)

液压系统

全天候消音钢结构驾驶室(中央支柱加强结构)
带双扬声器的蓝牙收音机
USB充电接口
麦克风接口
烟灰缸
全自动空调器
存储空间
饮水杯座(热饮/冷饮)
电动双音喇叭
发动机紧急停机开关
逃生锤
灭火器支架
底板垫
搁脚板
前窗洗涤器
前窗、左窗、顶窗均可打开
杂物箱
冷/热箱
间歇式风挡雨刮器
锁芯灯
门控LED照明灯
先导控制截流杆
后部托盘
安全带
橡胶收音机天线
机械悬浮式座椅
短行程控制杆
4 个充液弹性支座
24 V点烟器

燃油油位浮子
液压油油位计
后方摄像头
后视镜(左右两侧，液压油箱上扶手处)
回转停车制动器
工具箱
机棚封板
可用空间
配重
2×88 Ah蓄电池

上部回转体

驾驶室

22.11/MO/AK.HT4KSH-ZH076

本手册仅供参考，部分照片、数据、描述等可能与实际销售机器存在
差异，具体以实际交付机器为准。
在未经通告的情况下，本手册中所记载的产品名称、具体参数、具体
规格等内容可能会有所变动，具体以购买机器时销售方告知的具体内
容为准。
此样本中的部分照片仅为展示而拍摄，为了安全起见，在离开机器前
请务必将工作装置触地。

联系地址：  中国(上海)自由贸易试验区泰谷路65号
邮编：  200131
网址：  www.hitachicm.com.cn



佞䗱欽
・海外超10万台的销量

  (同等环保技术产品)

・国内用户试验超4万小时

・性能稳定、品质可靠

・满足国四排放标准

・ConSite预防管理

佞䗱欽
・海外超10万台的销量

  (同等环保技术产品)

㸝䗱Ⱞ
・标准保修和延保

・机油/机油滤芯的限时免费更换

・燃油滤芯的限时免费更换

・后处理滤清器的限时免费清洗

・GPS通信服务终生免费

鲽匠鷥
・产品多样化

・采购方式多样化

・付款方式多样化

・配件选择多样化

馄紩⧩
・相同使用期内，日立建机二手机贬值金

额低

・稳定的整机性能延长了经济使用寿命

・通过二维码立享全国二手机售后服务

・推出延保包享受二手机延保支援

・日立建机国内二手机平台和强大的海

外集团网点渠道，帮助客户以称心价格

实现销售

2 3
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日立建机作为全球工程机械巨头，致力于为客户提供产品全生命周期服务，实
现客户的人生价值。为了发挥机器的最大价值，从产品的选购使用、保养维
护、二手机再利用的流通全程为客户提供可靠的解决方案，让客户安心使用。

䝠魧鴝㸝䗱〳ꬑ涸絾ざ鍒Ɀ倰呩
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䚍腊珘㹁䚍腊珘㹁 ㅷ餘넞畮ㅷ餘넞畮 乼䱽♧崨乼䱽♧崨 剪⸉餤䗱剪⸉餤䗱

〳ꬑ涸❡ㅷ䚍腊 㸝䗱涸㈒た剪⸉

٥叻准⥂⥝ㄤ䒁⥂

٥机屘ꣳ时⯝餩刿䰃

٥机屘応蓿ꣳ时⯝餩刿䰃

٥敍屘応蓿ꣳ时⯝餩刿䰃

٥た㢅椚応幡器ꣳ时⯝餩幡峤

٥(PS通⥌剪务絊欰⯝餩

霫絈请参ꢓP12-13

堜䗱$BSF剪⸉㤛귬٥海㢪销售馄10♰〵的可ꬑ品质(ず等梠⥂䪮助产品)

٥呍䗱部⟝ꅷ欽鵳〡品质，刿罣欽刿⥂⧩

٥㣐功率㣐斗容㣐作⚌量

٥⯓畮䪮助实梡넞佪溁屘

٥鲽量型⯓㼋手厑、覰暅佐갉机、6S#⯎歏䱹〡，乼作⛙在Ⱖ中

٥乼䱽手厑自动ꝉ定䱽ⵖ、中㣛佅叙⸈䔂型끻끳㹔，㢴ꅾ安全⥂⧩
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日立建机鵛涰䎃꧆⾩的荈⚺灇发实力和立足全球ぐ㖑的⚪㺢现㖞经验，䧭㽠了产品

稳定的性能和⼾馊的品质。全倝;"9*S��"禹以机器长⛉鵘鲮、⠏化客户⡤验为

䒓发ⴲ邪，从性能稳定、作⚌佪桧、乼䱽莞鷓安全性、售后支䭯等方⨞了⠏化提

⼮，为䝠提供全的解决方案，帮助䝠实现唀䟝、䒓䬪礵䕙的劢勻。
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日立建机鵛涰䎃꧆⾩的荈⚺灇发实力和立足全球ぐ㖑的⚪㺢现㖞经验，䧭㽠了产品

稳定的性能和⼾馊的品质。全倝;"9*S��"禹以机器长⛉鵘鲮、⠏化客户⡤验为

䒓发ⴲ邪，从性能稳定、作⚌佪桧、乼䱽莞鷓安全性、售后支䭯等方⨞了⠏化提
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Ӫ全倝6A发动机䵨载了た㢅椚応幡器，通鵂➢䏑孞中䯲䯝P.곾磜暟，将Ⱖ在応蓿内넞佪敍掔，Ⲹ㼱㣐孞寓厩。

   䏑孞䱗佞痗ざ国㔋䱗佞叻准。

Ӫた㢅椚応幡器内部ꅷ欽넞畮的ꤲ櫘勞质，经⛉罣欽。

Ӫ&(3ⲇ⽲器ꅷ欽⸈㣐霃雦，䲿⼮ⲇ⽲䚍能，Ⲹ㼱/OY的䱗佞。

Ӫꅷ欽ず等梠⥂䪮助的日立建机产品䊺在海㢪销售馄10♰〵，国内欽䨪试验馄4♰㼭时，䚍能䧭擿珘定，品质⼾馊可ꬑ。

■ 动臂再生系统： ■ 挖掘增速系统：

全倝发动机功率䲿⼮，发动机ㄤ液压系絡넞佪⼐ꂁ，功率䰀㣟㼭，䭯絯넞鳕ⴀ，䌄勻넞产能。

动⸂⸈⸂装置实梡♧ꝶ䘯鸟㟞压，挖掘⸂澕ꢂ䲿⼮，㽍Ⱖ鷓ざ㼆㗏炽地㛇的挖掘作⚌。〸㕃

㢴猫动⸂垷䒭满駈♶ず能佪宠。

Ӫ呍䗱部⟝ꅷ欽鵳〡品质，刿罣欽刿⥂⧩。

Ӫ넞压屘岹ㄤ㌂屘器上ꅷ欽了炽䏞䱹鵛꜂瀖的%LCꞈ㽻(碫ꆄ瀖焫芘)，具㢊䖎넞的罣熋䚍ㄤ䖎⡛的䷑亭系数。

Ӫ敍屘屘路ꅷ欽姻压型，有佪姺瑟孞鵳Ⰶ넞压屘岹，䲿⼮了넞压屘岹ㄤ㌂屘器的罣⛉䚍。

Ӫꂁ有絕蹙屘路，姺㣔孞㺯ⲇ时，㔔敍屘絕蹙而㼋荝发动机擆抠梡韌的发欰。

Ӫ⯓鵳的ⲇ⽲系絡烁⥂发动机㨤絊㢅✵葻㥩的鵘遤朐䙖。ꅷ欽㼓䒭芲胆宐盲䲿⼮掚䎂邂䚍能。

专 利 专 利

 (专利号ZL200480010122.3、专利种类：发明专利)

前 端 复 合 作 业 时，动 臂 依 赖 自 重 下 降，

提高斗杆速度，大幅提升作业效率。

(专利号ZL200480002169.5、 专利种类：发明专利) 

前端复合作业时，动臂回油用于斗杆，

提高斗杆收回速度，大幅提升作业效率。

٥ꅷ欽넞压Ⱏ鲪系絡，ⵄ欽歏㶩䱽ⵖ实梡㼆㌂㼘时ꢂㄤ㌂㼘量的礵准䱽ⵖ，䲿⼮敍屘佪率。

٥㌂屘器全⼮紩，䲿⼮剒㣐㌂㼘压⸂，㟞⸈㌂㶰数量，綫㼭㶰䖈，敍屘⻊佪卓刿㥩，䱹鵛㸤全敍掔，㣐㣐䲿⼮了敍屘佪率。

٥ꅷ欽可变䨔(7(S)嶴鲰㟞压，烁⥂发动机偽雿넞鸟䧴⡛鸟，㖲能珘定㟞压，鵳而䲿⼮敍屘ⵄ欽率。

排
出
废
气

孻化⪶化器

곾磜过滤器

〳ꬑ罣欽涸梠⥂䪮助嵳㢪Ꝉꆀ馄��♰〵㕂ⰻ欽䨪霚낉馄�♰㼭傞

⼾馊的)IOS˼液压系絡中輑Ⰶ了⚁ⵄ䪮助的 挖掘㟞鸟ㄤ 动苮ⱄ欰系絡，㣐䌴䲿⼮了㢕ざ作⚌鸟䏞，䎇儑衼꣭⡛屘署。

�)IOS：)VmBO � IOUFMM JgFOU OQFSBUJPO SZTUFm➃工兰能乼作系絡

➃䊨兰腊巊⾓系絡乼䱽♧崨넞佪ⴀ崞

ꅷ欽⯓畮䪮助㹊梡넞佪溁屘

㣐⸆桧넞鳕ⴀ넞❡腊

⠏餘涸㛇㔔〳 ꬑ涸呍䗱䪮助

NEW
NEW

NEW
NEW

NEW
NEW

넞强力

   垷式

넞强力

   垷式
)1

强力

   垷式

强力

   垷式
183183 &$0&$0

经济

   垷式

经济

   垷式

鷓ざ鷅宠㣐作⚌量⿶㼆屘署
有銳宠的㹐䨪。

敍 屘 佪 率 넞 ， 㐾 갉 ⡛ ， 鷓 ざ ꅾ 錠
屘署的♧菚作⚌㹐䨪。

发 䮦 机 器 剒 㣐 动 ⸂ ， 鷓 ざ 工 劍 稒 、
䚉䲿넞产量的㹐䨪。



㢴猫ꂁ縨忘駈♶ず⡲⚌宠
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䌄勻刿㢴⟟⧩
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٥敍屘⚺応、敍屘预応、机屘応幡器꧋中䋒㽷在岹㹔，蒜溁了⥂Ⱞ时ꢂ。

٥敍屘⚺応ㄤ预応分ⵆꅷ欽㽻2Ğm、㽻5.5Ğm応蓿，鵂応礵䏞넞，䒁了⥂Ⱞワ劍。

٥敍屘盲䱗宐ꢎ、机屘䱗佞〡的霃置方⤑了日䌢的䱗宐䱗寓作⚌。

٥侔掚器的赈网㔿定㣪ꅷ欽ꆄ㾩ꝉ梠，刿可ꬑ刿方⤑䬒装。

٥ꅷ欽㼓䒭芲胆宐盲，偽곸籖⸈岤ⲇ⽲液。

٥䲿넞了机屘⸈岤〡⡙置，日䌢⸈屘刿方⤑。

٥上鲨䎂〵㟞霃䪜手ㄤた錠Ꞥ，䲿넞了⥂Ⱞ作⚌时的安全䚍。

为 了 雮 䝠 能 刿 安 䗱 的 ⢪ 欽 霃 㢊 ， 雮 䝠 能 实 时 䱍 䳣 机 器 的 鵘 遤

朐䙖，日立建机䲀ⴀ了堜䗱CBSF�剪务㤛귬，㸐巑渷了叻

准 ⥂ ⥝ 、 䒁 ⥂ 、 ⥂ Ⱞ 、 C P O S J U F 、 定 ⵖ 剪 务  ❀ 㣐 匣 㗌 ， ⸖

⸂➢ぐ方满駈䝠日䌢的售た所。霫絈请参见P12-13

NEW

NEW

NEW

堜䗱$BSF剪⸉雮⥂Ⱞ溁溁溁

⤑䰦涸⥂Ⱞ设雦溁傞溁⸂溁䗱㢴猫ꂁ縨忘駈♶ず⡲⚌宠�

NEW

ӪZX260LC-6A，叻ꂁ⸈型下鲨ㄤ装鲨㣐斗，刿鷓ざ装载作⚌。

ӪZX250-6A灶烱Ꝭ䒭样，叻ꂁ灶烱作⚌⚁欽的⾲⾊ꂁ置，装Ꝭ⽰欽，Ⲹ鲽了㹐䨪自遤佖装的籖椫乼作。

✳妃形崨ꢎ,⥂䫡液压系絡

斗勍前畮䨔姺ꢎ䌄邉䔂匣ㄤ⸈䔂瘡的斗勍 䌄⸈䔂瘡的#鵶勍
灶烱Ꝭ⚁欽
넞䚍能㔐屘応幡器

前璬下䫡网 灶烱作⚌⚁欽膃驎ゎ㜧㝱䫣险的⚁欽液压屘盲

9



㺈㣐莞鷓涸乼⡲瑟ꢂ
雮⡲⚌刿鲽匠刿㸝䗱
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由㣐型䕙蒀液兪儑示㾓、䱽ⵖ器ㄤた方摄⫸㣢絆䧭，通鵂䱽ⵖ匣上的㢴功能䱽ⵖ器鵳遤蝲⽀的鷥䭊乼作。佅䭯

꣡⟝刿䰃系絡ㄤ灶烱Ꝭ鵘鲮㼭时邍。佅䭯㢴国露鎊。倝㟞了ⱄ欰港䱽功能、覰暅湱Ⱒ功能。

٥ ꅷ 欽 㢊 「 㥩 霉 的 C 3 & S ( 中 㣛 佅 叙 ⸈ 䔂 型 ) 끻 끳 㹔 ， ⚺ 体 部 分 ꅷ 欽 넞 䔂 䏞 䔂 ⻊ 咿 ， 䲿 넞 了 끻 끳 㹔 的 侮 体 䔂 䏞 。                                                                                                                                                            

٥ ꅷ 欽 乼 作 手 厑 自 动 ꝉ 定 功 能 ， 可  姺 偽 䠑 霋 朐 䙖 下 机 器 ⴀ 梡 霴 动 作 。

٥ ꅷ 欽 ⯓ 㼋 ꝉ 勍  动 机 匬 ， 可  姺  动 た 㔔 偽 䠑 触 焥 而 䒸 起 的 霴 乼 作 。

٥ 在 发 动 机 发 欰 䠑 㢪 佦 ꥻ 时 ， 可 通 鵂 稒 䚉 ⨢ 机 开 Ⱒ 䘯 鸟 Ⱒ ⨢ 发 动 机 。

٥ ꂁ 㢊 了 歏 彂 ⴗ 倗 开 Ⱒ ， 可  姺 ⨢ 机 䧴  劍 ♶ 欽 时 歏 櫕 ✷ 歏 ㄤ 絁 路 佦 ꥻ 。

٥ 动 苮 ⚙ ⣩ ꂁ 置 了 L & % 作 ⚌ 抧 ， 㢹 ꢂ 作 ⚌ 刿 安 全 。

٥끻끳㹔䭆有㺈㣐的瑟ꢂㄤ匧⢕的錠ꅿ。

٥港䱽器开Ⱒ、瑟靈开Ⱒ等꧋中霃置✵〸⣩䱽ⵖ〵，乼作刿皍⤑。

٥ꂁ㢊了覰暅佐갉机、6S#⯎歏䱹〡，雮乼作⛙在Ⱖ中。

٥ꂁ㢊了鲽量型⯓㼋手厑，⽰⢪时ꢂ乼作⛲♶易氕⸣。

٥叻ꂁ䝧嵥䏠喱，Ⲹ䮷佪卓ⴀ蒀，有⸔✵Ⲹ鲽乼作氕⸣。

٥끻끳㹔ꅷ欽液压䔀䚍佅䏠佅䪬，可エ佐Ȿⴁㄤ䮷动。

٥⸈压끻끳㹔可有佪鼙⯝抪㼽ㄤ곾磜的鵳Ⰶ。

٥곝部㹔内抧ꅷ欽♲咓靈蒜功能。

NEW

NEW

NEW

NEW
NEW

莞鷓涸끻⛧⡤낉

㸝Ⰼ〳ꬑ涸끻⛧⥂䫡

㢴⸆腊港䱽系絡

⚺蝲⽀ 作⚌方䒭 发动机屘 灶烱Ꝭ霃定 灶烱Ꝭ鵘鲮㼭时数 覰暅ꂁ㼆
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叻ⲥ⥂⥝ 䒁�⥂ ⥂�Ⱞ $POSJUF 㹁ⵖ剪⸉

  
为了让䝠的霃㢊用的更长⛉，让䝠能实时䱍䳣机器的鵘遤朐䙖，
日立建机推出了堜心CBSe服务㤛귬，
㸐巑渷了标准保修、延保、保养、ConSite、定ⵖ服务❀大匣㗌，⸖力从ぐ方满足
䝠日䌢的售后䨾。

叻ⲥ⥂⥝ 䒁⥂ ⥂Ⱞ

$POSJUF 㹁ⵖ剪⸉

CPOSJUF僽㛇✵(MPCBM   F-SFSWJDF䎂〵而开发的倶工梡㖞的絾ざ䎾㼆剪务系絡。可以24㼭时鵴玐港䱽机器的鵘遤
朐 䙖 ， 䎇 通 鵂 䗎 ⥌ ㄤ 邮 ⟝ 发 鷐  嫦 剢 䫣 告  ㄤ  䫣 险 䫣 告  ， 通 鵂 可 錠 ⻊ 雮 㹐 䨪 ⿺ 时 䱍 䱽 机 器 的 日 䌢 鵘 遤 朐 䙖 ，
䌐⸔㹐䨪实梡机器⢪欽佪率的剒㣐⻊。

♶ず的作⚌㼆霃㢊的銳宠⛲♶ず，为了雮䝠的
霃㢊能剒㣐⻊的⼐ꂁ作⚌宠，日立建机䲀ⴀ
了定ⵖ剪务，可以呏据䝠的实际宠㼆霃㢊鵳
遤⚡䚍⻊靈ⵖ。䝠可以前䖃䔲地日立建机䭷定
经销㉁㢅鵳遤咨询。

꣭⡛䧭劥 ⱄ㈒⟟呔넞 ⢪欽㼑ㄐ ⿺傍〄梡곿䎇鍒Ɀ

01 02 03 0403 04
絊欰⯝餩絊欰⯝餩
(1S鸑⥌剪⸉(1S鸑⥌剪⸉

经销㉁人プ

CHINA MOBILE

䫣险䫣デ 䫣险䫣デ
剢 䫣

机⚺/ 机手 现㖞䘯鸟支䭯

GMoCBM
e�SeSWiDe

剪⸉Care堜䗱堜䗱“ ”

㹁ⵖ剪⸉

叻ⲥ⥂⥝

倝鲨⥂⥝고湡

1

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 5000 55004500 6000 6500 7000 7500 8500 9000 9500 100008000

䒁⥂	⯝餩
˟

1�t

2

⥂Ⱞ

䒁⥂ 36⚡剢 PS 4500)3

ս1�t։��tվ嫦�00小时荛�000小时为姺免费更换(4妃)ս1�t։��tվ嫦�00小时荛�000小时为姺免费更换(4妃)
ս�0t։�0tվ嫦�00小时荛��00小时为姺免费更换(�妃)ս�0t։�0tվ嫦�00小时荛��00小时为姺免费更换(�妃)

ս1�t։��tվ嫦�00小时荛�000小时为姺免费更换(4妃)ս1�t։��tվ嫦�00小时荛�000小时为姺免费更换(4妃)
ս�0t։�0tվ嫦�00小时荛��00小时为姺免费更换(�妃)ս�0t։�0tվ嫦�00小时荛��00小时为姺免费更换(�妃)

嫦1000小时荛�000小时为姺免费更换(�妃)嫦1000小时荛�000小时为姺免费更换(�妃)

发⸓机机油

发⸓机机油滤芯

燃油滤芯

后处理滤清器

3

4

5

6

�0t։��t

�0t։�0t

䒁⥂ 36⚡剢 PS 6000)3

䒁⥂ 36⚡剢 PS 10，000)3

叻准⥂⥝
12⚡剢内 / ♶ꣳ㼭时

未ⵌ4500㼭时㽠发欰㜧㝱时⛲䲿供⯝餩幡峤剪务，
⡎在此情况下♶ⱄ䲿供4500㼭时的⯝餩幡峤剪务。

⽰4500㼭时为姺仅䲿供1妃⯝餩幡峤剪务。
工作小时ⵌ4�00小时为姺提供1妃免费清洗工作小时ⵌ4�00小时为姺提供1妃免费清洗

❜➰た

˟♸䔲㖑傈用䒊劼絑Ꝉ㉁皊縭䒁⥂⼸雳

˟以上仅ꣳ✵䵨载❀⼧꜊发动机的叻准机型产品
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发动机
机型  ......................................... ❀⼧꜊4HK1-XDQAG-01B-C4
型式  ......................................... 4Ȿ程、水冷、电控湬㌂式
鵳气  ......................................... 嶴轮㟞压、中冷式
缸侨  ......................................... 4
괄定⸆桧
(䚪)ISO 14396/SAE J1995  .... 140 kW (190 PS)/2,000 min-1(rpm)
(ⲙ)ISO 9249/SAE J1349  .... 132 kW (180 PS)/2,000 min-1(rpm)

最㣐䪍瀃  .................................. 676 Nm (69 kgfm)/1,800 min-1(rpm)
崞塞䱗量  .................................. 5.193 L
缸䖈×Ȿ程  ............................ 115 mm×125 mm
蓄电池  ..................................... 2×12 V/88 Ah

液压系统
液压泵
主泵  ......................................... 2 个」量轴向柱塞泵
最㣐流量  ............................... 2×224 L/min
先导泵  ..................................... 1 个뤼轮泵
最㣐流量  ............................... 32 L/min

液压马达
行走  ......................................... 2 个」量俷盘式柱塞马达
回转  ......................................... 1 个俷盘式柱塞马达

溢流阀霃定
工作油騟  .................................. 34.3 MPa(350 kgf/cm2)
回转油騟  .................................. 33.3 MPa(340 kgf/cm2)
行走油騟  .................................. 35.0 MPa(357 kgf/cm2)
先导油騟  .................................. 3.9 MPa(40 kgf/cm2)
动力加力  .................................. 38.0 MPa(388 kgf/cm2)

液压油缸
侨量 缸䖈 杆䖈

动臂 2 125 mm 90 mm

斗杆 1 140 mm 100 mm

铲斗 1 130 mm 90 mm

上部回转䎂〵
回转机架
采用D䕎断机架⟄防止」䕎կ

回转机构
带有行僤Ⲹ速뤼轮的俷盘式柱塞马达，采用油嵵式润滑կ回转支䪬⚹⽀
式կ回转停车制动器采用弹矱压紧/液压分离盘式制动器կ
回转速䏞  .................................. 12.4 min-1(rpm)
回转䪍瀃  .................................. 77.5 kNm(7,900 kgfm)

下部行走体
履带
连接销絑过热处理，䎇带有防尘密封կ姼㢪，液压(润滑脂)履带张紧机
构配有Ⲹ䮷㢕鵳弹矱կ

忎轮和履带板侨量(每侧)
托链轮  ......................  2
支重轮  ......................  8：ZX250-6A

 9：ZX260LC-6A

履带板  ...................... 47：ZX250-6A

51：ZX260LC-6A

轨链导向机构  ............  3

行走装置
每侧履带均歋一个两速轴向柱塞马达驱动կ
停车制动器采用弹矱压紧/液压分离盘式制动器կ
自动」速器系统：高-低
行走速䏞  .................... 高：0～5.5 km/h

低：0～3.5 km/h

最㣐暭䒸力  ................. 222 kN(22,600 kgf)

昭㗗能力  .................... 70%(35°)䭯絯

絶⥝⥂Ⱞ注油量
燃油箱  ....................................................................................... 510.0 L 
发动机冷却液  .............................................................................. 31.0 L 
发动机油  ..................................................................................... 29.0 L 
回转装置  ....................................................................................... 9.3 L 
行走装置(每侧)............................................................................... 7.8 L
液压系统  ................................................................................... 294.0 L
液压油箱  ................................................................................... 156.0 L

工作餘量和接㖑嫱压

机型
履带板
㺈䏞
(mm)

斗杆
䏞
(m)

铲斗㺂量(ISO忘斗)(m3) 铲斗餘量(kg) 配重
(kg)

工作餘量(kg) 接㖑嫱压kPa(kgf/cm2)

一菚䮔䱡 轻载䮔䱡 装载作业 一菚䮔䱡 轻载䮔䱡 装载作业一菚䮔䱡 轻载䮔䱡 装载作业 一菚䮔䱡 轻载䮔䱡 装载作业

ZX250-6A 600 2.96
1.2
H型

1.3
H型

1.4
H型 1,105 1,140 1,230 5,260 24,500 24,500 24,600

53
(0.54)

53
(0.54)

54
(0.55)

ZX260LC-6A 600 2.96
1.2
H型

1.3
H型

1.4
H型 1,105 1,140 1,230 5,910 25,600 25,600 25,700

50
(0.51)

50
(0.51)

51
(0.52)

˟一菚䮔䱡：用✵瀨、炁瀖、磨㕼、兜鸑㕼等䮔䱡和装载乼作，物俱体獤密䏞小✵1,800 kg/m3կ
˟轻载䮔䱡：用✵干斕、毜匠的㕼、瀨、岞等的䮔䱡和装载乼作，物俱体獤密䏞小✵1,600 kg/m3կ
˟装载作业：用✵干斕、毜匠的㕼和瀨的装载乼作կ物俱体獤密䏞小✵1,100 kg/m3կ

铲斗和斗杆䮔䱡力

斗杆䏞 2.96 m

铲斗最㣐䮔䱡力* ISO 188 kN(19,200 kgf)

铲斗最㣐䮔䱡力* SAE： PCSA 163 kN(16,600 kgf)

斗杆最㣐䮔䱡力* ISO 131 kN(13,300 kgf)

斗杆最㣐䮔䱡力* SAE： PCSA 126 kN(12,900 kgf)

* 动力加力时

驾驶室
杝用㺈侎的驾驶室，㺈1,005 mm，高1,675 mmկ

䪮助錞呔 Technical specifications

工作薴㔵

㢪䕎㽯㼄

⽀位： mm

斗杆䏞 2.96 m

A 最㣐䮔䱡⼱䖈 10,290

A最㣐䮔䱡⼱䖈(㖈㖑) 10,110

B 最㣐䮔䱡帿䏞 6,960

B最㣐䮔䱡帿䏞(2.5 m䎂) 6,750

C 最㣐切高䏞 10,160

D 最㣐⽸载高䏞 7,200

D最小⽸载高䏞 2,830

E 最小回转⼱䖈 3,440

F 最㣐㘌湬䮔帿 6,030

♶⺫䭍履带板⳼続高䏞
㖑䎂线

A

A'

B B'

C

D

D'

F

E

2.5 m

FF

K
E

H

J

I

LG

N

C

A

B

D/D'
M

⽀位： mm

ZX250-6A ZX260LC-6A

 A 轮间騄 3,460 3,850

 B 下部行走体䏞 4,260 4,640

* C 配重离㖑间ꥴ 1,080 1,080

 D 后端回转⼱䖈 3,140 3,140

 D后端䏞 3,140 3,140

 E 上部回转䎂〵䚪㺈䏞 2,870 2,870

 F 驾驶室䚪高䏞 3,010 3,010

 F上部回转䎂〵䚪高䏞 3,100 3,100

* G 最小离㖑间ꥴ 460 460

 H 轨騄 2,390 2,590

 I 履带板㺈䏞(三筋履带板) 600 600

 J 下部行走体㺈䏞 2,990 3,190

 K 䚪㺈䏞 2,990 3,190

* L 履带高䏞(带三筋履带板) 920 920

 M 䚪䏞(带2.96 m斗杆) 10,360 10,360

N 动臂䚪高䏞(带2.96 m斗杆) 3,080 3,080

* ♶⺫䭍履带板⳼続高䏞


